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1 Bezpecnostni pokyny

1.1 Obecné bezpecnostni pokyny

« Pfed pouzitim vyrobku si peclivé prectete uzivatelskou prirucku a porozumejte ji.

= S vwrobkem pouzivejte pouze zafizeni doporucene spolecnosti Dreame. Jakékoliv jiné pouZiti je nespravne.

» Nedovolte détem, aby byly v blizkosti nebo si hraly se strojem, kdyZ je v provozu.

= Nepouzivejte vyrobek v oblastech, kde si lidé nejsou vedomi jeho pfitomnosti.

» Pfi ru¢nim ovladani vyrobku pomoci aplikace Dreamehome nebéhejte. Vzdy chodte pomalu, sledujte sve kroky
na svazich a vzdy udrZujte rovnovahu.

= Nepouzivejte vyrobek, pokud jsou v pracovni plose jiné osoby, zejmeéna déti nebo zvifata.

= Pokud vyrobek provozujete na vefejnych mistech, rozmistéte kolem pracovni plochy vystrazne znacky s nasle-
dujicim textem: ,Vystraha! Automaticka sekacka na travu! Udrzujte si od stroje odstup! Dohlizejte na détil

= Pfi provozu vyrobku noste pevnou obuv a dlouhé kalhoty.

= Abyste zabranili poskozeni vyrobku a nehodam s Ucasti vozidel a 0sob, nestanovujte pracovni plochy ani pre-
jezdove trasy po vefejnych kamunikacich.

= Nedotykejte se pohybujicich se nebezpecnych ¢asti, jako je kotou¢ noze, dokud se zcela nezastavi.

«\/ pfipadé zraneni nebo nehod vyhledejte lékafskou pomoc.

« Pfed odstranénim ucpani, provedenim Udrzby nebo prohlidkou wrobku jej VYPNETE. Pokud vyrobek neob-
vykle vibruje, pfed opétovnym spusténim jej zkontrolujte, zda neni poskozen. Vyrobek nepouzivejte, pokud jsou
nektere soucasti vadne.

« Neinstalujte hlavni kabel do mist, kde bude vyrobek sekat. Postupujte podle pokynt pro instalaci kabelaze.

« K nabijeni wrobku pouzivejte pouze nabijeci stanici, kterd je soucasti baleni. Nesprdvné pouziti mize mit za
nasledek Uraz elektrickym proudem, prehfati nebo Unik zirave kapaliny z akumulatoru. V pfipade uniku elek-
trolytu vyplachnéte vodou/neutralizacnim ¢inidlem a vyhledejte lékafskou pomoc, pokud se zirava kapalina
dostane do kontaktu s vasima ocima.

= Behem pripojovani hlavniho kabelu k elektricke zasuvce pouzijte proudovy chranic (RCD) s maximalnim vypi-
nacim proudem 30 mA.

= Pouzivejte pouze originalni akumulatory doporucené spolecnosti Dreame. Bezpecnost vyrobku nelze zarucit
pfi pouZiti neoriginalnich akumuldtord. NepouZivejte nenabijeci baterie.

» UdrZujte prodluzovaci kabely mimo dosah pohybujicich se nebezpecnych soucasti, aby nedoslo k jejich posko-
zeni, které by mohlo vést ke kontaktu se soucastmi pod napétim.

= Obrazky pouzité v tomto dokumentu jsou pouze orientacni. Vzdy si prohléednéte skutecne vyrobky.

» Nikdy nedovolte détem, osobam se snizenymi fyzickymi, smyslovymi nebo dusevnimi schopnostmi nebo
osobam, které nejsou obeznameny s touto pfiruckou, aby stroj pouzivaly. Mistni pfedpisy mohou omezit vek
operatora.

= Nepfipojujte ani se nedotykejte poskozeneho kabelu, dokud neni odpojen od elektrické zasuvky. Pokud se ka-
bel behem provozu poskodi, odpojte nejprve zastreku ze zasuvky. Opotfebovany nebo poskozeny kabel zvysuje
riziko Urazu elektrickym proudem a meél by byt vymeénen servisnim personalem.

» Netlacte na vyrobek silou ani pfilis rychle, protoze by mohlo dojit k jeho poskozeni.

= Aby byl zachovan soulad s pozadavkem na vystaveni vlivu radiofrekvencniho zafeni, méla by byt dodrzena
vzdalenost 35 cm mezi zafizenim a clovékem.

« Pro Ucely dobijeni akumulatoru pouzivejte pouze odnimatelnou napajeci jednotku dodanou s timto spotrebi-
cem.

1.2 Bezpecnostni pokyny pro instalaci

« /lyhnete se instalaci nabijeci stanice v oblastech, kde o ni mohou lide zakopnout.

= Neinstalujte nabijeci stanici v oblastech, kde hrozi nebezpeci stojaté vody.

= Neinstalujte nabijeci stanici, vcetne jakéhokoliv pfislusenstvi, do vzdalenosti 60 cm od jakehokoliv hoflavého
materidlu. Porucha nebo prehfati nabijeci stanice a napajeciho zdroje m{ze predstavovat nebezpeci pozaru.
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1.3 Bezpecnostni pokyny pro provoz

= UdrZujte ruce a nohy mimo dosah rotujicich noz(. Nepokladejte ruce nebo nohy do blizkosti vyrobku nebo pod
néj, kdyz je zapnuty.

= VVyrobek po zapnuti nezvedejte ani s nim nepohybuijte.

= Pokud se v pracovni plose nachazeji lidé, zejména déti nebo zvifata, pouZijte parkovaci rezim nebo vyrobek
VYPNETE.

= Ujistéte se, Ze na travniku nejsou zadne pfedmety, jako jsou kameny, vétve, nastroje nebo hracky. V opacnem
pfipadé mohou byt noze pfi kontaktu s takovym prfedmetem poskozeny.

= Nepokladejte pfedmety na horni ¢ast vyrobku nebo nabijeci stanice.

= VVyrobek nepouzivejte, pokud neni funkeni tlacitko STOP.

« Zabrante kolizim mezi vyrobkem a lidmi nebo zvifaty. Pokud se do cesty vyrobku dostane osoba nebo zvife,
okamzité vyrobek zastavte.

« Pokud vyrobek neni v provozu, vzdy jej VYPNETE.

= Nepouzivejte vyrobek soucasne s vysuvnym postrikovacem. Vyuzijte funkci Plan, abyste zajistili, ze vyrobek a
vysuvny postfikovac nebudou pracovat soucasne.

= Vyhnéte se umisténi pfipojovaciho kanalu tam, kde jsou nainstalovany vysuvne postfikovace.

= Neprovozujte vyrobek v pfitomnosti stojici vody v pracovni plose, napfiklad pfi silnem desti nebo vytvareni
kaluzi vody.

1.4 Bezpecnostni pokyny pro udrzbu

« PTi provadéni udrzby vyrobek VYPNETE.

» Po umyti se ujistéte, Ze je vyrobek umistén na zemi s normalni orientaci, nikoliv obracene.

= Neobracejte vyrobek, abyste vycistili podvozek. Pokud jej pro Ucely cisténf vratite zpét, ujistéte se, ze jej pote
vratite do spravne orientace. Toto opatreni je nezbytne, aby se zabranilo proniknuti vody do motoru a potenci-
alnimu ovlivnéni normalniho provozu.

« Pred cistenim nebo udrzbou nabijeci stanice odpojte zastrcku od nabijeci stanice nebo spustte vypinaci zafi-
zeni.

= K ¢istenf vyrobku nepouzivejte vysokotlaky Cistic ani rozpoustedla.

1.5 Bezpecnost akumulatoru

Lithium-iontové akumuldtory mohou explodovat nebo zplsobit pozar, pokud jsou demontovany, zkratovany,
vystaveny vodé, ohni nebo vysokym teplotam. Zachdazejte s akumuldtory opatrné, nerozebirejte ani neotevirejte
je awyhnete se jakékoliv formé elektrickeho/mechanického poskozovani. Chrante je pfed pfimym slunecnim
svetlem.

1. Pouzivejte pouze nabijecku akumuldtor( a napdjeci zdroj dodané vyrobcem. Pouziti nevhodné nabijecky a
napdjeciho zdroje mdze zplsobit Uraz elektrickym proudem a/nebo prehfati.

2. AKUMULATORY NEOPRAVUJTE ANI NEUPRAVUJTE! Pokusy 0 opravu mohou zp(sobit tézké zranéni osob v
ddsledku vybuchu nebo Urazu elektrickym proudem. Pokud dojde k uniku, uvolnéné elektrolyty jsou Ziravé a
toxicke.

3. Tento spotfebic obsahuje akumulatory, které mohou vymeénovat pouze kvalifikované osoby.

1.6 Zbytkova rizika

Pri vwmene nozl pouzivejte ochranné rukavice, aby nedoslo k poranéni.
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1.7 Symboly a stitky

VYSTRAHA -
Pred uvedenim stroje do provozu si prectéte pokyny k jeho obslu-
ze.

VYSTRAHA -
Za provozu udrzujte bezpecnou vzdalenost od stroje.

VYSTRAHA -
Pred praci na stroji nebo jeho zvedanim je vypnéte.

VYSTRAHA -
Nejezdéte na stroji.

W vel> T EH[>

VYSTRAHA -

Neni povoleno likvidovat tento vyrobek jako bézny komundalni
odpad. Ujistéte se, ze je vyrobek recyklovan v souladu s mistnimi
pravnimi pozadavky.

Tento vyrobek je v souladu s platnymi smérnicemi ES.

m |

Trida 1Nl

©
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|| Pred nabijenim si prectéte pokyny.

- Stejnosmérny proud

[] Trida Il

ZAMYSLENE POUZITI

Zahradni vyrobek je urcen pro seceni domaciho travniku. Je navrzen tak, aby sekal ¢asto a udrzoval trévnik zdra-
Vejsi a lépe vypadajici nez kdy predtim. V zavislosti na velikosti travniku mize byt sekacka naprogramovana tak,
aby pracovala kdykoliv nebo s jakoukoliv cetnosti. Neni mozneé vyrobek pouzivat pro kopani, zametani ani uklid
snéhu.

C€

Timto spolecnost TsingTing Intelligent Tech (Suzhou) Co., Ltd. prohlasuje, Ze radiove zafizeni model Dreame
MXXAB203/MXXA8202 je v souladu se smeérnici 2014/53/EU. Uplné znéni prohlaseni o shodeé EU je k dispozici na
nasledujici internetove adrese: https://global.dreametech.com/pages/declaration-of-conformity.

Vyrobek je v souladu s pfedpisy PSTI ve Velke Britanii; Uplné znéni prohlaseni o shodé je k dispozici na nasle-
dujici internetove adrese: https://global.dreametech.com/pages/statement-of-compliance-for-uk-psti.

Podrobnou elektronickou uzivatelskou prirucku naleznete na adrese https://global.dreametech.com/
pages/user-manuals-and-fags.

0Oznameni o zabezpeceni sité

Pro zajisténi bezpetného provozu tohoto zafizeni v sitovem prostiedi jsou k dispozici nasledujici informace:
Toto zafizeni je vybaveno nékolika moznostmi sitové komunikace, véetné ethernetového portu (RJ-45), bez-
dratoveho komunikacniho modulu site Wi-Fi a ladiciho rozhrani USB. Pfi spusténi jsou ve vychozim nastaveni
povoleny nasledujici sitove sluzby:

» Sluzba webové konfigurace (HTTP/HTTPS): Nasloucha na portu 80 (HTTP) a portu 443 (HTTPS) pro moni-
torovani mistni konfigurace a stavu. Aby se zabranilo Uniku informaci, doporucuje se vypnout sluzbu http ihned
po instalaci, povolit pouze protokol HTTPS a pouzit diveéryhodny certifikat TLS.

= Vysilani zafizeni (mDNS/SSDP): Pouziva se pro automaticke zjistovani informaci o zafizeni vysilanim v ramci
mistni sité (LAN). Pokud to neni nutne, doporucuje se tyto sluzby zakazat, aby se snizilo riziko napadeni skeno-
vanim.

» Rozhrani USB: Pouziva se pro mistni aktualizace firmwaru a extrakci protokolu. KdyZ je povolen rezim ladéni,
mUze odhalit pristupova prava k systémovym souborlim. Doporucuje se omezit pouziti pouze na autorizovany
personal a zakazat toto rozhrani, pokud neprobiha udrzba zafizeni.

Podrobné postupy konfigurace naleznete v casti Priprava k prvnimu pouzitr.
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2 Predstaveni produktu

2.1 Co je soucasti baleni

f\u:llnnuuj

22 -
- FERT
& asa
T
! L
@ ochranny kryt radaru LiDAR @ Robot
e Nabijeci stanice o Zakladni deska
(s prodluzovacim kabelem 10 m)
© Napsjeci zdroj @ Cistici kartac
@ 5rouby x 8, sestihranny kli¢ © Nahradninoze x 9 a drzaky x 3
@ uzivatelsks prirutka ) Tkanina nepoustéjici vidkna

@ struena referenéni prirueka
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2.2 Prehled vyrobku

Tlacitko Stop

LiDAR Snimac desté

Otocny ovladac

Stavova kontrolka

Displej

Nabijeci kontakty

Rukojet

Kotou¢ noze 0ddil akumulatoru

EdgeMaster ™

Predni kolo

Hnaci kolo ™

Predni kamera

[1]Je vybaven motory nabojd.

2.3 OmniSense ™ 2.0: 3D ultradetekcni systém s kamerou Al

Posufite péci o trdvnik na vyssi roveri s OmniSense ™ 2.0, prikopnickym 3D ultradetekénim systémem
vybavenym HDR kamerou s podporou algoritm, ktery poskytuje komplexnéjsi a podrobnéjsi vnimani 3D
prostredi zahrady.

OmniSense™ 2.0
3D Ultra-Sensing System

30 Omnidirectional [ ]
Obstacle Avoidance —
Enhanced by Al >
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2.4 Sluzba Link Service s GPS a pfipojeni 4G

Robot je vybaven sluzbou Link Service, ktera nabizi pfipojeni k mobilni siti 4G.

Aktivujte sluzbu Link Service

Zapnéte robota a sluzba Link Service se automaticky aktivuje. Na displeji robota a v aplikaci se rozsviti il
,C0Zznamena, ze aktivace byla Uspésna. Stav pouzivani sluzby Link Service mlzete zobrazitv aplikaci pod
polozkou PFipojeni.

S aktivovanou sluzbou Link Service mizete na dalku sledovat stav svého robota a zahdjit sekani bez pfi-
pojeni sité Wi-Fi. Kromeé toho je k dispozici vestavéna jednotka GPS pro sledovani polohy v realném case,
coz zvysuje odolnost robota proti odcizent. Jeho polohu mdzete sledovat kdykoliv a odkudkoliv a dostavat
oznameni, pokud se prfesune mimo urcenou oblast mapy.

Sluzba Link Service je nabizena zdarma po dobu jednoho roku od okamziku aktivace. Chcete-li sluzbu pro-

dlouzit po uplynuti platnosti, kontaktujte tym poprodejniho servisu spolecnosti Dreame na adrese dreame-
support@dreame.tech.

2.5 Snimace

Nazev Popis

Ziskava informace o okolnim prostredi a usnadnuje najizdéni robota do pozadovaneé
polohy, vyhybani se pfekazkam a detekovani vody a necistot.

LIDAR Rozsah detekce (pfi 100 klx): 40 m pri odrazivosti 10 %; 70 m pfi odrazivosti 80 %
Zorne pole: 360° (vodorovne) x 59° (svisle)
Predni ka- Detekuje prekazky, hranice travniku a pfitomnost cloveka.
Uhel pohledu: 89° (horizontélni), 58° (vertikalni), 97° (Uhlopficka)
mera IV
Rozliseni: 2 Mpx
GPS Prostrednictvim aplikace mlzete sledovat polohu robota v redlném c¢ase v aplikaci Mapy

Google.
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3 Instalace

3.1 Vyberte vhodné umisténi

= Umistéte nabijeci stanici na rovny povrch v blizkosti okraje travniku a elektricke zasuvky. Umistéte jej do
prostoru se silnym signalem sité Wi-Fi.

Pozndmka: Pomoci mobilniho zafizeni mizete zkontrolovat intenzitu signdlu Wi-Fi v dané lokalité. Vysoka
intenzita signalu Wi-Fi zajistuje stabilni spojeni mezi robotem a aplikaci.

Dulezité: Ujistéte se, Ze plda je dostatecné mekkd, aby umoznila instalaci sroubu.

Dulezité: Pokud je nabijeci stanice ve svahu, ujistéte se, ze sklon neni pfilis strmy, aby se zabranilo sklouz-
nuti robota zpeéet a chybé dokovani.

( N

(. =

= UdrZujte alespon 1 mvolného prostoru bez prekazek pred nabijeci stanici a vlevo a vpravo od ni. Ujistéte
se, ze trava v okoli je nizsi nez 6 cm. Pokud je trava vyssi, nejprve ji posekejte tlacnou sekackou. Vysoka trava
mUZe robotovi ztiZit ndvrat do nabijeci stanice.

/ )

-

3.2 Nainstalujte nabijeci stanici
© Pripevnéte zakladni desku k uzemnéni pomoci dodanych sroubd a sestihranného klice.

( N
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@ Vlote nabijeci stanici do zdkladoveé desky, dokud neuslysite cvaknuti.

a T &

& —

~

A =

@ Pripojte napajeci zdroj k prodluzovacimu kabelu a poté k elektrické zasuvce. Udrzujte napdjeci zdroj
alespon 30 cm nad zemi.
Poznamka: Kontrolka LED na nabijeci stanici bude pfi napajenf svitit modre.

~

Vs
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@ Umistéte robota do nabijeci stanice, aby se mohl nabijet. Ujistéte se, Ze jsou nabijeci kontakty na robotovi
a nabijeci stanici spravne pripojeny.

Poznamka: Kdyz se robot Uspésne nabiji v nabijeci stanici, kontrolka bude blikat zelené.

Poznamka: Pokud chcete pro vetsi ochranu pfidat garaz, pouzijte odpovidajici garaz od spolecnosti Dre-
ame, ktera je k dispozici v mistnich obchodech nebo online. Pouziti garaze jiné nez od spolecnosti Dreame
mUze zpUsobit problémy pfi dobijent.

~
- A
Kontrolka LED na nabijeci stanici
Barva kontrolky LED Vyznam

1. Doslo k problému s nabijeci stanici (napriklad k problemu s nabijecim
proudem nebo napetim).
Blika/sviti cervene

2. Robot se zadokuje v nabijeci stanici, ale nabijeni je neobvyklé (na-
priklad nabijeci kontakty maji zkrat).

Sviti modre Nabijeci stanice je napajena. Robot neni v nabijeci stanici.
Blika zelene Robot se nabiji v nabijeci stanici.
Sviti zelené Robot je plné nabit v nabijeci stanici.

Ve

4 Priprava k prvnimu pouziti

4.1 Seznamte se s ovladacim panelem
d

Displej

Zapnuti/
vypnuti napdajeni

Start

Otocny ovladac

Zpét Domu
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Displej
lkona Stav
() Uroveri nabiti akumulatoru (zobrazuje aktuélnf Grovef nabiti akumulétoru.)
T Nabijen’ (robot se Uspésné zadokuje v nabijeci stanici).
* Bluetooth (robot je pripojen k aplikaci pres Bluetooth).
/,.: Wi-Fi (robot je pripojen k aplikaci pres sit Wi-Fi).
'|||| Sluzba Link Service (sluzba Link Service je aktivovana).
@ Plan (Ukol je naplanovan na dnesek a jesté nezacal).
Ovladaci prvky
Tlacitko Funkce
. B B . v ~ v |
Napéjeni (l) Chcevte li rovbota zapnoluF/vypnout, sﬁt\sk/nete .a.podrzte tlacitko () po dobu 2 sekund.
Ujistéte se, Ze se nachazi mimo nabijeci stanici.
Chcete-li zahdjit celoplosné sekani nebo obnovit pozastavené ukoly, stisknéte tlacitko Dl
Start Dl a poté do 5 sekund zaviete kryt. Uloha bude zrugena, pokud nebude kryt do 5 sekund
zavieny.
Chcete-li odeslat robota zpét do nabijeci stanice k nabiti, stisknéte tlacitko O a
Domua O poté do 5 sekund zavfete kryt. Uloha bude zrusena, pokud nebude kryt do 5 sekund
zavieny.
Zpeét D) Chcete-li pfejit v nabidce o jednu Uroven nahoru, stisknéte tlacitko O .

Chcete-li vyber v nabidkach potvrdit, stisknete otocny ovladac.

Otoény ovla- Chcete-li aktivovat rezim parovani Bluetooth, stisknéte a podrzte otocny ovladac po dobu

. 3 sekund.
dac
Chcete-li prochazet nabidkou, otocte ovladacem po sméru hodinovych rucicek / proti
smeru hodinowych rucicek.
Start + Zpét Pro obnoveni tovdrniho nastaveni robota stisknéte a podrzte tlacitko Bl a tlacitko & po

dobu 3 sekund. Kod PIN nebude smazan.

Stisknéte a podrzte tlacitko O a tlacitko O spolecné po dobu 3 sekund, abyste piesli na

S+ .
Domu + Zpet stranku Informace v nabidce Nastaveni. Stranka Informace zmizi za 5 sekund.

Otoc€ny ovla- | cheete-li kd PIN resetovat, stisknéte a podrzte otocny ovladac a tlacitko O po dobu 3
dac + Zpét sekund.

Stisknutim tlacitka Stop oteviete horni kryt a robota zastavte. Chcete-li pokracovat v
operaci, musite na ovliadacim panelu zadat kod PIN.

Stop
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Prehled struktury nabidky

Celoplosné sekani

Rezimy

Sekanf okrajti

Zobrazit plan

Zapnuti/vypnuti planu

\lySka pro vyhybani se prekazkam

Rezim Nerusit

Ochrana pred destém
Hlavni strana
Ochrana pred mrazem

Alarm Zvedani

Alarm Mimo mapu

Zmenit kod PIN

Resetovat robota

*M(ze byt aktualizovdn v zdvislosti na verzi softwaru.

Stavova kontrolka na robotovi

Barva Vyznam
Sviti cervene Doslo k chybe.
Sviti modre Robot se nachazi v pohotovostnim rezimu.
Blika modre Robot vykonava ukol nebo je pozastaven.
Blika zelene Robot se nabiji v nabijeci stanici.
Sviti zelené Akumulator je Uplné nabit.
Blika Flutd 1. Rgbot se ngcha’zw’vv reZivaJ hl(qky. _ ) o _
2.Video v realném case z predni kamery je zobrazovano prostrednictvim aplikace.

Poznamka: Cas aktivace a zplsoby sviceni kontrolky robota mizete pfizplsobit v ¢4sti Nastaveni > Kont-
rolka.
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4.2 Pocatecni nastaveni

Pfed prvnim zapnutim robota je tfeba provest nékolik zakladnich nastaveni, nez bude robot pfipraven k
praci.

@ Stisknutim tlacitka Stop oteviete hornf kryt.

€ Stisknutim a podrzenim tlacitka d) na ovladacim panelu po dobu 2 sekund robota zapnete.
Poznamka: Robot se automaticky zapne, kdyz se zadokuje v nabijeci stanici.

N

€) Vyberte upfednostiovany jazyk

Otocte ovladacem po sméru hodinovych rucicek doll a proti sméru hodinovych ruci¢ek nahoru pro vybér
jazyka. Stisknutim otocného ovladace volbu potvrdte.

e

@ Nastavte kod PIN
1. Otocte ovladatem a vyberte ¢islo od 0 do 9. Otocte po smeéru hodinovych rucicek pro zvyseni ¢isla a proti
smeéru hodinovych rucicek pro jeho snizeni. Stisknutim otocného ovladace potvrdte a nastavte dalsi ¢islo.

Chcete-li upravit predchozi ¢islo, otacejte ovladacem proti sméeru hodinovych rucicek, dokud cislo nebude O,
pak otocte jesté jednou.

Dulezité: Kod PIN nenastavujte na ,0000 .
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Dan't get ta 0000 Don't set to 0000 Dan't set ta ‘0000

2. Opetovnym zadanim kodu PIN dokoncete nastaveni kodu PIN.
Poznamka: Pokud se obé hesla neshoduji, nastavte nove heslo znovu.

© Pripojeni robota k Internetu
Naskenujte QR kod a stahnete si aplikaci Dreamehome do sveho mobilniho zafizeni. Po instalaci si vytvorte
Ucet a prinlaste se.

Aplikaci Dreamehome si mizete stahnout také z obchod( App Store nebo Google Play.

Download on the

App Store

>’ Get it on
P7" Google Play

Pfed nastavenim sité:
» Ujistéte se, Ze robot a vase mabilni zafizeni jsou pfipojeny ke stejné siti Wi-Fi.

« Ujistéte se, ze mobilni zafizenf je ve vzdalenosti 10 m od robota.

» Na svem mobilnim zafizeni povolte funkci Bluetooth.

1. Otevriete aplikaci Dreamehome.

2. Pripojit se mzete jednim z ndsledujicich zplsobd:

a. Naskenujte QR kod: Prejdéte na moznost @ Zafizeni a klepnéte na tlatitko :—: Naskenujte QR kad a
pripojte se. Pro piipojeni naskenujte QR kod umistény pod hornim krytem robota.

b. Pridejte ru¢né: Prejdéte na moznost 1) Zafizeni a klepnéte na tlacitko -} Pfidat. Poté vyberte model
robota, ktery chcete pfipojit.

c. Automaticke zjistovani: Robot vyhleda blizka zafizeni. Pro pfipojeni klepnéte na svého robota v seznamu
nalezenych zafizeni.
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3. Dokoncete pripojenf k siti Wi-Fi podle pokyn( v aplikaci.

Dulezité: Pouzijte jednopdsmovou sit o frekvenci 2,4 GHz nebo dvoupdsmovou sit o frekvenci 2,4/5 GHz.
Dulezité: Ujistéte se, Ze sit Wi-Fi nema nastavenou branu firewall a neni sifrovana. V opacném pfipadeé
mUze dojit k chybé nastaveni sité.

4. Stisknete a podrzte otocny ovladac na ovladacim panelu 3 sekundy. Robot prejde do rezimu parovani
Bluetooth.

5. Dokoncete parovani podle pokyn( v aplikaci.

Jak zrusit navazani robota?

Robot je automaticky pfipojen k G¢tu Dreamehome, jakmile je parovani Uspésné. Kazdeé zafizeni mlze byt
navazano pouze na jeden Ucet. Soucasné jej nelze navazat na jiny ucet.

Chcete-li robota sparovat s novym uctem, musite nejprve zrusit navazani. Zruseni navazani:

1. Otevfete aplikaci Dreamehome. Prejdéte na moznost (@ Zafizeni.
2. Pokud méte ke svému uctu Dreamehome pripojeno vice robotl, prejetim doleva nebo doprava ziskate

pristup na stranku robota, kterého chcete upravit.
3. Klepnéete na moZnostEv pravem hornim rohu.
4. Vyberte moznost ©) Odstranit.

Jak sdilet svého robota?

1. Klepnéte na moinostfv pravem hornim rohu.
2. Vyberte moznost[/] sdileni zafizeni.

Jak se odhldasit z u¢tu Dreamehome nebo jej odstranit?

1. Pfejdéte na moznost @ Ja > Q) > Ueet.
2. Vyberte moznost Odhlasit se nebo Odstranit tcet.
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5 Mapovani zahrady

Pfed mapovanim zkontrolujte nasledujici polozky:
« Uroven nabiti akumuldtoru robota je vyssi nez 50 %.
» Ochranny kryt radaru LIDAR je odstranén.

= Horni kryt je uzavren.
= Nabijeni (robot se Uspesné zadokuje v nabijeci stanici).

e

b

5.1 Vytvoreni virtualni hranice

Pfed spusténim procesu mapovani si uvedomte nasledujici:

Dulezité: Privytvareni hranice nepohybujte robotem ru¢né, protoze by mohlo dojit k chybé mapovani.
Dulezité: Po zahdjeni mapovani robota na dalku nezakotvujte v nabijeci stanici, dokud neni proces mapo-
vani dokoncen. V opacném pripadé mdze byt radar LIDAR zablokovan, coz m(ze zplsobit chybu mapovani.
» Béhem mapovani chodte do vzdalenosti 5 m za robotem.
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= Robot mdze projizdét svahy se sklonem az 50 % (27°). Pro lepsi vysledky sekani se vsak doporucuje udrzo-
vat sklon pracovnich oblasti pod 25 % (14°).

-~

U oblasti, ktere jsou uzsi nez 80 cm, je nastavte jako cesty, aby robot mohl projet (viz cast 5.4: Nastavit
cestu).

Lo o As -
X

Vv

= Pokud je vas travnik vyssinez 4 cm od prilehlého teréenu, udrzujte robota alespon 10 cm od okraje. Pokud je
vas travnik zarovndn s pfilehlym terénem, robot mize prejet obvod, aby dosahl optimdalnich vysledkd sekani

podél okraja.
( E

« Ujistete se, ze Uhly otaceni jsou vétéi nez 90° . Uhly mensi nez 90° mohou robotovi ztéZovat dosazeni ¢isté-
ho posekani. N

-
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Zahajit mapovani:
1. Klepnéte na moznost Zaéit vytvaret prostrednictvim aplikace; robot zkontroluje svij stav a kalibruje se.
Automaticky opusti nabijeci stanici a provede kalibraci. Budte opatrni.

wat v

- e )
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2. Dalkoveé navedte robota k okraji travniku a klepnutim na moznost Nastavit vychozi bod vytvorte vychozi
bod pro hranici.

( D

*

3. Dalkove ovladejte robota pro pohyb po obvodu vaseho travniku pro mapovani pracovni plochy.

Automaticka detekce hranice

Robot, ktery je ovladan pokrocilym algoritmem Al, pouziva pfedni kameru k detekci travnatych a netravna-
tych ploch, coz mu umoznuje identifikovat hranice bez nutnosti ru¢niho navadeni.

Po vzdaleném navadéni robota k okraji trdvniku a nastaveni vychoziho bodu mizete pouzit rezim Automa-
ticka detekce hranice. M{Zete sivybrat, zda md robot pfejet obvod, aby dosdhl ¢istsich vysledk( sekant
hran, nebo zda ma zlstat v jeho blizkosti, aby nedoslo k uviznuti.

Béhem tohoto procesu doporucujeme robota sledovat. Pokud robot nedokaze presné detekovat hranice,
mUzete kdykoliv ukon¢it rezim automatické detekce hranic a pfepnout na dalkové ovladani.

Dulezité: Rezim automatické detekce hranice by mél byt pouzivan za denniho svétla, aby byla zajisténa
spravna viditelnost. Nepouzivejte tuto funkci za Spatne viditelnosti nebo za deste.

Dulezité: Ujistéte se, Ze pfedni kamera robota je Cista a bez prekazek

¢ - w0 ¢ — T
3 6 ]
. o
¥ a ¥
B 2 — | &
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4. Kdyz se robot vrati do vzddlenosti 1 m od pocatecniho bodu, mlzete klepnout na moznost Zavfit hranici
a hranice bude automaticky dokoncena.

5.2 Nastavit zdnu zdkazu vstupu

Prestoze se robot mize automaticky vyhybat prekdzkam, je stale nutné nastavit oblasti s rizikem padu, jako
jsou bazény a piskoviste, jako zény zékazu vstupu. U predmétl ¢i mist, které chcete chranit (jako je kvétinovy
zahon, trampolina, zeleninovy zahon nebo odkryty kofen stromu), je nastavte jako zony zakazu vstupu. V
aplikaci mdzete klepnout na Zéna zdkazu vstupu a pokracovat ve vytvareni zon zdkazu vstupu. Alternativ-
né mizete prejit na moinosté> Uprava mapy a vytvoite nebo odstrante zony zékazu vstupu po dokon-
cenf mapy.

» Vytvoreni dalsich zon

Pokud je vas travnik oddéleny silnicemi nebo mdte nékolik izolovanych trdvnik(, mdzete v aplikaci klepnout
na moznost Pracovni zéna a pokracovat ve vytvareni pracovnich oblasti. Po dokonceni mapy mizete také
pridat, odstranit nebo upravit zony v polozce &> Uprava mapy.

i -
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» Rozsifovani stavajicich zén

Chcete-li rozsifit stavajici zonu, klepnéte na moznost Pracovni zéna v aplikaci a vytvorte oblast, kterou
chcete zahrnout. Pokud se tyto dveé oblasti prekryvaji, budou automaticky slouceny. Pfipadné mdzete prejit
na moznost &> Uprava mapy > Pracovni zéna po dokonceni mapovani a rozsifit stavajici zonu.

297
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» Oddélovani a kombinovani zén

Chcete-li rozdélit zonu na mensi nebo sloucit zony, které byly rozdeleny pomoci aplikace na vetsi, prejdéte
v aplikaci na polozku ﬁ> Uprava mapy > Nastaveni zony a klepnéte na tlacitko Rozdélit zénu nebo
Sloucit v aplikaci.

5.4 Nastavit cestu

Proizolované zony vytvorte cestu k jejich pfipojeni. Izolovane zony bez cesty budou pro robota nepfistupnée.
Poznamka: Ve vychozim nastaveni se robot pohybuje pouze po cesté, aniz by sekal travu.

Dulezité: Pokud je vas travnik rozdélen priichody vyséiminez 4 cm, umistéte pfedmét se sklonem rovnym
vysce priichodu (napfiklad rampu).

* Pfipojeni dvou izolovanych pracovnich zén

U izolovanych oblasti vytvorte cesty pro jejich pfipojeni, jinak budou pro robota nepfistupne. Klepnutim na
maoznost Cesta vytvorite cestu.

Dulezité: Ujistéte se, Ze se zacatek a konec cesty nachdzeji v pracovni plochy.

' I
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= Spojeni pracovni plochy a nabijeci stanice

Pokud se nabijeci stanice nenachazi v pracovni plose, mela by byt vytvofena cesta pro spojeni s pracovni
oblasti. Klepnutim na moznost Cesta vytvorte cestu, ktera umozni robotovi vratit se do nabijeci stanice.
Dulezité: Ujistéte se, Zze jeden konec je uvniti pracovni plochy a druhy konec je pfimo pied nabijeci stanici.
Doporucuje se vyrovnat cestu s nabijeci stanici.

Dulezité: Privytvareni cest pro spojeni pracovni plochy a nabijeci stanice robota vzdalené nedokujte v nabi-

jeci stanici. V opacném pripadé mdze byt radar LIDAR zablokovéan, coz mize zpUsobit chybu mapovani.
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5.5 Dokoncit mapu

Po dokonceni pracovnich oblasti, cest a zon zakazu vstupu klepnéte na moznost Dokonéit mapu.

3 — CE O B ]

5.6 Pfidat druhou mapu

Pokud mezivasi pfedni a zadni zahradou neni zadnd cesta, mdzete vytvofit druhou mapu. Po dokoncenf
prvni mapy klepnéte na tlacitko Pfidat mapu a pokracujte ve vytvareni druhé mapy. Pfipadné mlzete prejit
na moinost,ﬁ> Upravy mapy a po dokonc¢eni mapovani klepnout na moznost PFidat mapu. Jakmile do-
koncite druhou mapu, mizete pfepinat mezi mapami prostrednictvim &> Uprava mapy.

Pozndmka: Po pfepnuti mapy se pouziji plany a nastaveni sekani podle aktualni mapy.

Pozndmka: Pro vétsi pohodli si mizete zakoupit dalsi nabijeci stanici pro instalaci do druhé mapy. Pokud
je nadruhé mape nainstalovana samostatna nabijeci stanice, staci robota rucné presunout mezi dvema
mapami.

- -
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6 Obsluha

6.1 Prvni zahdjeni sekani

Rady pred sekanim:

= K sekanitravy do vysky maximalne 10 em pouzijte tlacnou sekacku.

« Odstrante z trdvniku vsechny prekazky véetné necistot, hromad listi, hracek, dratl a kamen(. Kdyz robot
sekad, ujistéte se, ze na travniku nejsou zadne deti ani domaci zvifata.

= Zasypte prohlubné v travniku.

» Pfedvolby sekani nastavte v aplikaci predem (napfiklad ucinnost, vyska a smer sekani).
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a) Spustte provoz prostfednictvim ovladaciho panelu
1. Stisknete tlacitko Stop, oteviete horni kryt a zadejte kod PIN.

Clon't set to 0000
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4. stisknéte tlacitko [>| a poté zaviete horni kryt do 5 sekund. Robot opusti nabijeci stanici a zahdji ce-
loplosné sekani. Klepnutim na moznost Start v aplikaci miZete také zahdjit sekdni.

(-
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b) Spustte provoz prostifednictvim aplikace
1. Otevriete aplikaci.
2. Vyberte rezim sekani a klepnutim na moznost Start zahajte sekani.

6.2 Pozastavit

Chcete-li pozastavit aktudlni Ulohu sekani, mizZete stisknout tlac¢itko Stop na robotovi nebo klepnout na
moznost Pozastavit v aplikaci.

Poznamka: Po stisknuti tlacitka Stop nelze robota spustit pfimo prostfednictvim aplikace. Pro obnoveni
provozu zadejte svij kdd PIN na ovlddacim panelu.

— o an
NEBO -

6.3 Pokracovat

Chcete-li pokracovat v Uloze, kdyz je robot pozastaven, stisknéte tlacitko [>| a poté zaviete horni kryt do
5 sekund. Robot bude pokracovat v predchozim sekani. Pfipadné mzete klepnout na tlac¢itko Pokracovat v

aplikaci a pokracovat v sekani.
/M~ S




DREAME

6.4 Navrat do nabijeci stanice

Chcete-li robota odeslat zpét do nabijeci stanice, stisknéte ikonu £ na ovlddacim panelu. Potvrdte poza-
staveni nebo zruseni aktualni Ulohy a poté zaviete horni kryt do 5 sekund. Robot se automaticky vrati do
nabijeci stanice pro dobiti. Pfipadné mzete v aplikaci vybrat moznost Za€it navrat do stanice a poslat
robota zpét.

NEBO | ..

7 Aplikace Dreamehome

Kde muzete ziskat dalsi informace

Aplikace Dreamehome je vice nez jen dalkovy avladac. Prostfednictvim aplikace mlizete provadét mnoho
¢innosti: provadet rliznd nastaveni na délku, prochdzet riznymi rezimy sekani, volné upravovat mapu a
upravovat plany sekan.

7.1 Rezimy sekani

Robot nabizi rlizné rezimy sekani. Prostfednictvim aplikace mlzZete prepinat mezi rezimy, véetné celoplos-
ného sekani, zonového sekani, sekani okrajll, bodového sekani a ru¢niho rezimu.

| [=)
[ |
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7.2 Tvary sekani

Prizplsobte sitravnik pridanim tvar( prostfednictvim polozky &> Uprava mapy > Tvary v aplikaci. De-
finované tvary budou vylouceny ze sekdni ve vsech rezimech sekdni. M(iZete upravit jejich polohu, velikost

nebo je odebratv polozce Tvary. 9A
=
)

7.3 Kotou¢ noze EdgeMaster ™

Kotout noze EdgeMaster ™ je navrzen tak, aby se pfi dosazeni okrajl trdvniku pohyboval do strany a zajistil

tak CistSifez. Chcete-li tuto funkci povolit, pfejdete v aplikaci na polozku E> Nastaveni sekani okrajl >
EdgeMaster ™ .
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7.4 Plan

Po dokonceni prvni mapy robot automaticky vytvori dva tydenni plany sekani podle velikosti travniku, ktere
jsou ,,Plan jaro/léto “ a ,,Plan podzim/zima “. Klepnutim na polozku \/ aplikaci mdzete proveést po-
drobné nastaveni pldnu. S funkci planu mizete denni sekani zcela pfenechat robotovi. Staci robota pravi-
delné udrzovat.

Pozndmka: Pokud se obdvdte, ze robot m{ze v urcitych hodindch rusit vds nebo vase sousedy, kdyz pracuje
autonomné, mizete prejit do nabidky Nastaveni > Nerusit a v aplikaci nastavit ¢as Nerusit.

7.5 Détska pojistka

Pokud se obavate, aby deti nemaohly ovladat robota, prejdéte do nabidky Nastaveni a v aplikaci povolte
funkci Détska pojistka. Pokud je tato funkce povolena, robot bude uzamcen, pokud nejsou provadeny zad-
neé operace po dobu 5 minut, kdyz je otevien kryt.

S )

Pokud se obdvate, Ze nepriznivé povétrnostni podminky mohou ovlivnit sekani, mdzete zapnout funkci
Ochrana pred destém v poloZce Nastaveni na ovladacim panelu nebo v aplikaci. Kdyz je tato funkce povo-
lena, robot automaticky zastavi sekdni a vrati se do nabijeci stanice, kdyz prsi. V aplikaci mdzete nastavit
dobu ochrany pred destem.

Poznamka: Sekani mokré travy mize poskodit travnik. Doporucuje se prodlouzit dobu ochrany, aby trava
pred opétovnym sekanim uschla.

7.6 Ochrana pred destém

7.7 Ochrana pred mrazem

Pokud teplota klesne pod 6 ° C, mlze sekani poskodit travnik trvale. V rdémci bezpecnostnich opatfeni se
akumulator nebude nabijet. Chcete-li tomu zabranit, miZete zapnout funkci Ochrana pfed mrazemv
nabidce Nastaveni, a to bud prostfednictvim ovladaciho panelu nebo aplikace. Tim se automaticky poza-
stavi sekani a robot se vrati zpét do nabijeci stanice, kdyZ teplota klesne pod 6 °© C. Robot bude pokracovat v
sekani, jakmile teplota stoupne nad 11 ° C.

3



DREAME

7.8 Bezpecnostni prvky

Robot je pro vetsi bezpecnost dodavan s nekolika funkcemi ochrany proti kréadezi, které jsou fizeny vestave-
nou jednotkou GPS. Predni kamera navic dokaze detekovat pfitomnost ¢lovéka, coz z robota déla ucinnéeho

strazce zahrady.

3

7.8.1 Alarm Zvedani

Pokud je tato funkce povolena, po zvednuti robota se spusti alarm a robot se uzamkne. Chcete-li obnovit
provoz, zadejte nejprve na robotovi kod PIN.
o

5"

Pokud je tato funkce povolena, robot se uzamkne a alarm se okamzité spusti, pokud je robot mimo mapu.

7.8.2 Alarm Mimo mapu

&

S )

Pokud je tato funkce povolena, mizete zobrazit aktudlni polohu robota v aplikaci Mapy Google.

Q

7.8.3 Poloha v realném case

J
&

7.8.4 Upozornéni na detekci pfitomnosti osob

Pokud je tato moznost povolena, robot vas upozorni, jakmile zjisti pfitomnost clovéka.
FQ-I
LUa

Klepnutim na ikonu °zobra2|’te Zivy videopfenos z pfedni kamery robota, ktery vam umozni sledovat vasi
zahradu kdykoliv a kdekoliv.

o Y

7.8.5 Video v redlném case
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7.8.6 Hlidka

Kdyz je robot v pohotovostnim rezimu, m(zete jej prostfednictvim aplikace vyslat na hlidku konkrétnich
hranic nebo mist ve vasi zahradé. Chcete-li ziskat pristup k teto funkci, prejdéte na moZnost°> Hlidka.

o2

7.9 Vlastni obdobi nabijeni

Chcete-li pfizplsobit dobu nabijeni robota konkrétnim hodinam, mdzete v aplikaci aktivovat funkci Vlastni
doba nabijeni prostfednictvim nabidky Nastaveni > Nabijeni. Pokud je robot aktivovan, nabije se na 20 %,
kdyZ je Uroven nabiti akumulatoru nizka, za predpokladu, Ze neprobiha zadné sekani. PIné nabiti se dokonci
pouze béhem urcené doby nabijeni. Ml zete také upravit Uroven nabiti akumulatoru pro automatické na-
bijeni a Uroven nabiti akumuldtoru pro obnoveni tloh a nastavit Urovné nabiti akumuldtoru, pfi kterych
se robot automaticky vrati do nabijeci stanice nebo obnovi nedokonceneé sekani.

=6
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Pozndmka: Vyvojovy tym spole¢nosti Dreame bude pribézné provadét aktualizace a tdrzbu firmwaru a
aplikace prostfednictvim funkce OTA (Over-the-Air). Zkontrolujte oznameni o aktualizacich nebo povolte

funkci Automaticka aktualizace, abyste zachovali firmware a aplikaci v aktualnim stavu a mohli vyuzivat
dalsi funkce.

8 Udrzba

Pro lepsivykon a zivotnost robota jej pravidelne Cistéte a vymenujte opotfebovane soucasti s nize uvedenou
Cetnosti:

Souéast Cetnost vymény
Noze Kazdych 6-8 tydni nebo dfive
Cistici kartac Kazdych 12 mésici nebo dfive

Poznamka: Zbyvajici Zivotnost noz{ a ¢isticiho kartace mlzZete zkontrolovat v aplikaci v ¢asti Nastaveni >
Spotifebni materidl a idrzba. Po vymeéeneé veskerého spotfebniho materialu na zaklade vyzvy prejdéte na
stranku s podrobnostmi o spotfebnim materialu a klepnéte na moznost Vymeénil jsem to a resetujte caso-
vac.

Poznamka: Pokud mate na zahradé vyhrazend mista pro bézné ¢isténi a tdrzbu robota, mizete na mapé
nastavit mista Udrzby tak, ze prejdete do casti Nastaveni > Pfejdéte do ¢asti udrzby > Upravit bod. Po
nastaveni mist idrzby mdzete jednoduse klepnout na tlac¢itko P¥ejit a nasmérovat robota do urcenych mist
pro snadnou udrzbu.

8.1 Cisténi

Pravidelne cistéte robota, abyste zabranili hromadéni posekané travy a necistot a ucpavani kotouce noze
a hnacich kol, coz mdze ovlivnit jeho vykon pfi sekani, dokovani a pohybu. Doporucujeme pouzivat ¢istici
sadu, ktera je k dispozici v mistnich obchodech nebo online.

/\ Vystraha: Pred ¢isténim robota vypnéte a odpojte nabijeci stanici.
Upozornéni: Pred otocenim robota vzhlru nohama se ujistéte, Ze je na radaru LiDAR nasazen ochranny

kryt, aby nedoslo k poskozeniradaru LIDAR.
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= Kapota, podvozek a kotouc:
1. Vypnete robota.

3. Otocte robota obracené.

4. Ocistete kryt, kotouc noze a podvozek hadici.

A Vystraha: Pri ¢isténi podvozku se nedotykejte noz(. Pri ¢isténi pouzivejte ochranné rukavice.
Upozornéni: K ¢isteni nepouzivejte vysokotlaky cistic. K ¢isteni nepouzivejte cistici prostredky.
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5. K peclivemu cisténi snimace radaru LIDAR pouzijte tkaninu nepoustejici vliakna.

» Nabijeci kontakty a pfedni kamera:
Otrete nabijeci kontakty robota a nabijeci stanice Cistym hadrem a vycistete take predni kameru. Po vycisté-
ni udrzujte nabijeci kontakty a pfedni kameru v suchu.

» Hnaci kola:
K odstranéeni blata z kol pouzijte kartac, abyste zajistili dobrou pfilnavost.

8.2 Vymeéna soucasti

«Vyména nozl

Aby byly noZe ostré, pravidelné je vymeénujte. Doporucuje se ménit noze kazdych 6-8 tydnt nebo dfive.
Pouzivejte pouze origindlni noze Dreame.

/\ vystraha: Vypnéte robota. Pfi vymeéné nozd noste ochranné rukavice.

Poznamka: Vymente vsechny tfi noZe soucasne, abyste zajistili vyvazeny fezaci system.

1. Vypnéte robota. 2. Zakryjte radar LIDAR pfislusnym ochrannym krytem.

TR NTT
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3. Polozte robota na mékky povrch a otocte jej 4. Demontujte drzak stisknutim tlacitka pod
obracene. kotoutem noze.

5. Demontujte n{z zarovnanim otvoru noze s
hiidelem.

7. Stisknete tlacitko pod kotoutem noze a zarov- 8. Ujistéte se, Ze se noze mohou volne otacet.
nejte otvor drzaku s htidelem, abyste upevnili
drzaky a noze.

»Vymeéna cisticiho kartace

Kdyz se Cistici kartac snimace radaru LIDAR opotrebuje, jeho stétiny se mohou roztfepit nebo degradovat,
coz ovlivnijeho cistici vykon. Pravidelné cistici kartac vymenujte, abyste zajistili dobry vysledek ¢isteni. Do-
porucuje se ménit ¢istici kartac kazdych 12 mésict nebo dfive.
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9 Akumulator

Pfi dlouhodobém skladovani nabijejte robota kazdych 6 mésicl, abyste ochranili akumuldtor. Na poskozenf
akumuldtoru zplisobené nadmeérnym vybitim se omezend zaruka nevztahuje. Akumuldtor nenabijejte pfi
okolniteploté nad 45 ° Cnebo pod 6 ° C. Dlouhodoba skladovaci teplota akumulatoru by méla byt mezi -10
a 35° C. Pro minimalizaci poskozeni je doporucena skladovaci teplota akumulatoru mezi 0 a 25 ° C.
Poznamka: Zivotnost akumuldtoru robota zavisi na ¢etnosti pouzivani a provoznich hodindch. Pokud je
akumulator poskozen nebo jej nelze nabit, nevyhazujte zastaraly nebo vadny akumulator s béznym odpa-
dem. Dodrzujte mistni predpisy pro recyklaci.

Rezim nabijeni s nizkou spotfebou:

Je-li aktivovan rezim nabijeni s nizkou spotfebou, funkce nesouvisejici s nabijenim budou zakazany (displej a sit
budou vypnuty).

« Chcete-li aktivovat rezim nabijeni s nizkou spotiebou energie, stisknéte a podrzte soucasneé tlacitko >l a
soucCasné tlacitko O a soucasné pétkrat rychle stisknéte tlacitko & 5krat rychle za sebou. Uslysite hlasovou
vyzvu: Rezim nabijeni s nizkou spotfebou je zapnuty.

» Cheete-li vypnout rezim nabijeni s nizkou spotfebou energie, restartujte robota nebo stisknete tlacitko (')
5kratrychle za sebou.

10 Zazimovani

* Robot

1. Pfed vypnutim robota plné nabijte akumulator.

2. Pred uskladnénim robota v zimé jej dikladné vycistéte.

3. Nasadte ochranny kryt radaru LiDAR.

4. Skladujte robota uvnitf na suchém miste pfiteplotée nad 0 ° C.

» Nabijeci stanice

Odpojte nabijeci stanici a ulozte ji na suchem a chladném misté mimo dosah pfimeho slunecniho svétla.
Poznamka: Po zimnim skladovani znovu nainstalujte nabijeci stanici a vlozte do ni robota, aby se nabil. Po-
kud preinstalujete nabijeci stanici na jinem miste, robot automaticky aktualizuje polohu stanice, jakmile se
nabije a opusti stanici. Pokud se kvili zdsadnim zméndm na zahradé setkate s chybami pfi najizdéni polohy,
doporucujeme oblast pfemapovat.

11 Doprava

Pfi prepraveé na dlouhé vzdalenosti se ujistéte, Ze je robot vypnuty. Doporucuje se pouzivat plvodni obal.

Nasadte ochranny kryt radaru LiDAR.

/\ Vystraha: Pied piepravou robota jej vypnéte.
A\ Vystraha: Zvednéte robota za zadni rukojet a drzte kotou¢ noze dal od téla.
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12 Odstranovani poruch

Problém

PFicina

Reseni

Robot neni pfipojen k
aplikaci.

1. Robot neni v dosahu sig-
nalu sité Wi-Fi ani Bluetooth.
2. Robot je vypnuty nebo se
restartuje.

1. Zkontrolujte, zda robot dokoncil proces za-
pnuti.

2. Zkontrolujte, zda smerovac spravne pracuje.
3. Priblizte se k robotovi a vytvorte pfipojeni
Bluetooth.

Robot je zvednuty.

Kolo nenf na zemi.

1. Umistéte robota zpéet na rovny povrch.

2. Zadejte kod PIN na robotovi a potvrdte.

3. Robot nemiize prejizdét pfedméty vyssi nez 4
cm. Udrzujte zemi rovnou tam, kde pracuje.

Robot je naklonén.

Robot se nakloni o vice nez
37°.

1. Umistéte robota zpet na rovny povrch.

2. Zadejte kod PIN na robotovi a potvrdte.

3. Robot nemiizZe stoupat po svazich vetsich nez
50 % (27°).

Robot je zachycen.

Robot je zachycen a nedaff
se mu dostat ven.

1. Odstrante okolni prekazky a zkuste to znovu.

2. Rucne presurite robota na rovné a oteviene misto
uvnitf mapy a zkuste Ulohu spustit znovu. Pokud se
s timto problemem setkdte i naddle, zkuste to znovu
poté, co byl robot v nabijeci stanici.

3. Zkontrolujte, zda v zemi jsou prohlubné. Pred
sekanim vyplite prohlubné, abyste zabranili zachy-
ceni robota.

4. Zkontrolujte, zda okolni trava neni vy5si nez 10
cm. Mizete nastavit vysku vwhybdni se prekazkam
nebo pouzit tlacnou sekacku k posekani travniku
predem, aby se zabranilo zachyceni robota.

5. Pokud je robot ¢asto zachycen v tomto miste,
mUzete jej nastavit jako zonu zékazu vstupu.

Chyba levého/pravého
zadniho kola.

Kolo se nemdze otacet nebo
motor kola vykazuje pro-
bléem.

1. Vycistete zadni kola a zkuste to znovu.

2. Pokud se tato chyba objevi i nadale, zkuste
robota restartovat.

3. Pokud problem pretrvava, kontaktujte popro-
dejni servis.

Kotouc¢ noze se nem(ze
otacet.

Kotou¢ noze se nemdze
normalné otacet nebo motor
sekani vykazuje problém.

1. Vycistete kotou€ noze a zkuste to znovu.

2. Zkontrolujte, zda okolni trava neni vyssi nez
10 cm. K sekanf trdvniku mizete predem pouzit
tlatnou sekacku, abyste zabranili zablokovani
kotouce noze vysokou travou.

3. Zkontrolujte, zda pod kotoutem noze neni
voda. Pokud ano, presunte robota na suche
misto a zkuste to znovu.

4. Pokud se tato chyba objevi i nadale, zkuste
robota restartovat.

5. Pokud problem pretrvava, kontaktujte popro-
dejni servis.

Kotouc¢ noze se nepohy-
buje nahoru nebo dold.

Kotouc¢ noze se nepohybuje
nahoru nebo dold.

1. Vycistete kotouc noze a zkuste to znovu.

2. Pokud se tato chyba objevi i nadale, zkuste
robota restartovat.

3. Pokud probléem pretrvava, kontaktujte popro-
dejni servis.




Problém

Reseni

Kotou¢ noze se nemize
pohybovat na stranu.

Kotou¢ noze se nemUze
pohybovat na stranu.

1. VyCistete sekaci systém a odstrante necistoty
nebo cizi predmeéty.

2. Pokud se s touto chybou setkate i nadale,
mUzete funkci EdgeMaster ™ nejprve vypnout.
3. Pokud problem pretrvava, kontaktujte popro-
dejni servis.

Chyba narazniku.

Neustale se aktivuje snimac
predniho narazniku.

1. Zkontrolujte, zda robot neni nékde zachycen.
2.Jemne poklepejte na naraznik a ujistéte se, ze
se odrazi zpét.

3. Pokud se tato chyba objevi i nadale, zkuste
robota restartovat.

4. Pokud problem pretrvava, kontaktujte popro-
dejni servis.

Chyba nabijeni.

Robot se zadokuje v nabijeci
stanici, ale systém vykazuje
chybu nabijeciho proudu
nebo napéti.

1. Zkontrolujte, zda je nabijeci stanice spravne
pfipojena k napajeni.

2. Zkontrolujte, zda jsou nabijeci kontakty na
robotovi a nabijeci stanici cisté.

3. Po dokonceni kontroly zkuste robota znovu
pripojit k nabijeci stanici.

4. Pokud problém pretrvava, kontaktujte popro-
dejni servis.

Prilis vysoka teplota
akumulatoru.

Teplota akumulatoru je = 60
°C

1. PouZijte robota tam, kde je okolni teplota nizsi
nez 40 ° C. Mlzete pockat, dokud se teplota aku-
mulatoru automaticky nesnizi.

2. Robota miZete vypnout a po chvili restartovat.
3. Pokud problém pretrvava, kontaktujte popro-
dejni servis.

Vysoka teplota akumu-
latoru.

Teplota akumulatoru je > 45
°C.

1. Nabijenf se nemusi podafit, pokud je teplota
akumulatoru vyssinez 45 ° C.

2. Pouzijte robota tam, kde je okolni teplota nizsi
nez40°C.

Nizka teplota akumula-
toru.

Teplota akumulatoru je <6
°C

1. Nabijeni se nemusi podafit, pokud je teplota
akumulatoru nizsinez 6 ° C.

2. Pouzijte robota tam, kde je okolni teplota vyssi
nez6°C.

Radar LiDAR je zabloko-
van.

Radar LiDAR je zablokovan
(napfiklad neni odstranén
ochranny kryt radaru LiDAR).

1. Sejméte ochranny kryt radaru LIDAR a zkuste to
ZNovu.

2. Pokud je radar LIDAR na horni strané robota
velmi Spinavy, vycistéte jej tkaninou nepoustéjici
vlakna, a zkuste to znovu.

Porucha radaru LIDAR.

Radar LIDAR je velmi zne-
cistény nebo doslo k chybé
snimace.

1. Zkontrolujte, zda radar LIDAR neni znecisteny. V
pfipade potieby jej vycistéte a zkuste to znovu.

2. Pokud se tato chyba objevi i naddle, zkuste
robota restartovat.

3. Pokud probléem pretrvava, kontaktujte popro-
dejni servis.

Radar LiDAR je zneciste-
ny.

Radar LiDAR je znecistény.

Otfete snimac radaru LIDAR na horni strané ro-
bota ¢istym hadrem. Po vycisteni udrzujte radar

LiIDAR v suchu.

DREAME




~_ DREAME

Problém

Reseni

Teplota radaru LIDAR je
vysoka.

Teplota radaru LIDAR je = 80
°C

1. Robot se automaticky pokusi vratit do nabijeci
stanice, aby vychladl.

2. Ujistéte se, Ze robot pracuje pfi okolni teploté
nizsinez 40° C.

3. Umistete robota do stinneho, chladného a
dobre vetraneho prostoru. Alarm se vypne, kdyz
teplota klesne na normalni rozsah.

4. Jakmile se alarm vypne, robot automaticky
obnovi provoz.

5. Pokud probléem pretrvava, kontaktujte popro-
dejni servis.

Teplota radaru LIDAR je
prilis vysoka.

Teplota radaru LIDAR je =90
°C.

1. Radar LiDAR je vypnuty kvili vysokym tep-
lotam.

2. Ujistete se, ze robot pracuje pfi okolni teplote
nizsinez40° C.

3. Umistete robota do stinneho, chladného a
dobre vetraného prostoru. Alarm se vypne, kdyz
teplota klesne na normalni rozsah.

4. Pokud problem pretrvava, kontaktujte popro-
dejni servis.

Robot je ztracen.

Porucha funkce najizdéni
polohy.

1. Zkontrolujte, zda je radar LIDAR na hornf
strané robota znecistény. Necistoty ovlivni funkci
najizdeni polohy.

2. Rucne presunte robota na oteviené misto
uvnitf mapy a zkuste ulohu spustit znovu.

3. Pokud se poloha neobnovi, dalkove ovladejte
robota zpét do nabijeci stanice prostfednictvim
aplikace a poté zahajte sekani.

Chyba snimace.

Chyba snimace.

1. Restartujte robota a zkuste to znovu.
2. Pokud problem pretrvava, kontaktujte popro-
dejni servis.

Robot je v zoné zakazu
vstupu.

Robot je v zoné zakazu vstu-
pu.

1. Rucné presunte robota ze zony zakazu vstupu
a zkuste to znovu.

2. Dalkove ovladejte robota prostfednictvim
aplikace, abyste jej pfesunuli mimo zonu zakazu
vstupu, a zkuste to znovu.

Robot je mimo mapu.

Robot je mimo mapu.

1. Rucne presunte robota dovnitf mapy a zkuste
to znovu.

2. Dalkove ovladejte robota zpét dovnitf mapy
prostrednictvim aplikace a pak to zkuste znovu.

Tlacitko nouzoveého
zastaveni je aktivovanao.

Je stisknuto tlacitko Stop na
robotovi.

Zadejte kod PIN na robotovi a potvrdte.

Vybity akumulator. Ro-
bot se brzy vypne.

Uroveri nabitf akumuldtoru je
<10 %.

Zadokujte robota do nabijeci stanice, aby se
mohl nabijet.

Robot je mimo mapu.
Nebezpeci odcizeni.

Robot je mimo mapu.

1. Zadejte kod PIN na robotovi a potvrdte.
2.V nastaveni v aplikaci mizete vypnout alarm
Mimo mapu.




Problém

Pfi¢ina

Reseni

Robotovi se nepodari-
lo se vratit do nabijeci
stanice.

Robot nem{ze najit na-
bijeci stanici pfi navratu
do nabijeci stanice.

1. Zkontrolujte, zda neexistuji nejake prekazky, ktere by
blokovaly robota. Odstrante prekazky a zkuste to znovu.

2. Pomoci aplikace dalkové ovladejte robota zpet do nabi-
jeci stanice.

Zadokovani v nabijeci
stanici se nezdafilo.

Robot najde nabijeci
stanici, ale nepodari se
jej zadokovat.

1. Zkontrolujte, zda nejsou reflexnf folie na stanici zne-
Cisténé nebo zablokovane.

2. Zkontrolujte, zda pred stanici nejsou prekazky.

3. Zkontrolujte, zda stanice nenf pfesunuta.

4. Zkontrolujte, zda zakladova deska neni pokryta hustym
blatem.

5. Zkontrolujte, zda stanice neni ve svahu.

6. Zkontrolujte, zda je stanice pfipojena k napajeni.
7.Pomozte robotovi do nabijeci stanice pomoci dalko-
veho ovladace nebo rucne.

Najeti do polohy se
nezdafilo.

Najeti do polohy se
nezdafi, kdyz se robot
pokusi zahajit sekan.

1. Radar LIDAR miZe byt zablokovany. Ru¢né presunte
robota na rovneé a oteviené misto uvnitf mapy a zkuste
ulohu spustit znovu.

2. Pokud se s timto probléemem setkate i nadale, zkuste
to znovu pote, co byl robot zadokovan v nabijeci stanici.

Nedostatek prostoru
pro otaceni pred sta-
nici.

Nedostatek prostoru

pro otaceni pred stanici.

1. Pokud je stanice umisténa na okraji mapy nebo uvnitf
ni, ujistéte se, ze mezi predni plochou zakladni desky
stanice a hranici mapy je alespon 1 m volného prostoru;
v opacnem pfipadé nemusi byt robot schopen zatacet.
2. Pfemistete stanici nebo zménte mapu v nabidce
Uprava mapy.

Cesta je zablokovana.

Cesta je zablokovana.

1. Zkontrolujte, zda v cesteé neni nastavena zona zakazu
vstupu.

2. Zkontrolujte, zda neexistuji néjake prekazky, ktere by
blokovaly robota.

3. Pokud robot stéle nem(ize projet, smazte cestu v nabid-
ce Uprava mapy a definujte novou.

Predni kamera je zne-
cistena.

Pfedni kamera je zne-
cistena.

Otrete predni kameru Cistym hadrem.

Doslo k problemu s
predni kamerou.

Doslo k problemu s
predni kamerou.

1. Otfete predni kameru Cistym hadrem.

2. Zkuste robota restartovat.

3. Pokud problém pretrvava, kontaktujte poprodejni
servis.

Predni kamera je za-
blokovana.

Predni kamera je zablo-
kovana.

Otfete predni kameru cistym hadrem.

Behem automaticke-
ho mapovani dojde
k chybe detekovani
hranice.

Behem automatickeho
mapovani dojde k chy-
beé detekovani hranice.

1. Ujistéte se, ze svetelné podminky jsou vhodné, ani
prilis jasne, ani prilis temne.

2. Ujistéte se, ze pocasi je jasne, vyhybejte se mlze nebo
desti.

3. Ujistéte se, ze predni kamera je Cista a bez prekazek.
4. Ujistete se, ze povrch zeme je rovny, protoze nerov-
nosti mohou ovlivnit detekci.

5. Pokud se detekce hranice nadale nedafi, prepnéte do

rezimu dalkoveho ovladani pro mapovani.
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13 Technické udaje

A2 1200 A2 2000
Nazev vyrobku Roboticka sekacka Dreame A2
Znactka Dreame
.Za kladni Model MXXA8203 MXXA8202
informace
Rozmeéry 666x444x273 mm
Hmotnost (vCetne akumulatoru) 16,1 kg
Doporuceny pracovni vykon 1200 m? 2000 m?
Utinnost sekani Standardni: 800 m?/den | Standardni: 1000 m?/den
Ucinny: 1600 m2/den Ucinny: 2000 m?/den
Sekani Vyska sekani 30-70 mm
Sitka sekanf 22cm
Cas nabijeni ™ 52 min 65 min
Hladina akustickeho vykonu LWA 54 dB(A)
Hlukové Nejistoty akustickeho vykonu KWA 3 dB(A)
emise Hladina akustickeho tlaku LpA 46 dB(A)
Nejistoty akustickeho tlaku KpA 3 dB(A)
Provozni teplota 020" C
Doporuceno: 10-35°C
. . -10-35°C
Provozni Dlouhodoba skladovaci teplota Doporuteno: 0-25° C
podminky Robot: IPX6
Trida IP Nabijeci stanice: IPX4
Napajeci zdroj: IP67
Maximalni sklon sekane plochy 50 % (27°)
Frekvencnirozsah Bluetooth 2400,0-2483,5 MHz
802.11b: 16+2 dBm (pfi 11 Mb/s)
o PR 802.11g: 14«2 dBm (pfi 54 Mb/s)
Maximalni radiofrekvencni vykon 802.11n: 132 dBm (pfi HT20, HT40)
Bluetooth: 749 dBm
Pripojeni —
Wi-Fi Wi-Fi 2,4 GHz
(2400-2483,5 MHz)
. . ) LTE-FDD: B1/3/7/8/20/28A
€l
SluZba Link Service \TE-TDD: B38/40/4]
GNSS GPS / GLONASS / BDS / Galileo / QZ5S
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A2 1200 A2 2000

Hnaci motor

Rychlost jizdy pfi dalkovem ovlada-
ni

0,45-0,8 m/s

Rychlost jizdy pfi sekani

Standardni: 0,35 m/s
Ueinny: 0,6 m/s

Typ motoru Motor naboje

Motor sekdni | Rychlost 2200/min
Model akumulatoru MBPAT0 MBPA14

Akumulator | Typakumulatoru Lithium-iontovy akumulator
menovita kapacita m m

(Robot) ] it& kapaci 4000 mAh 5000 mAh
Jmenovité napéti 18V DC
Model nabijecky MPAAT0/MPAA20
Napajeci Vstupni napeéti 100-240V AC
zdroj Vystupni napéti 20V DC

Vystupni proud 3A
Model nabijeci stanice MCA10
Vstupni napeéti 20V DC

Nabuga sta- Vystupni napetf 20V DC

nice
Vstupni proud 3A
Vystupni proud 3A
oL _ | Nahradninoze a drzaky 9/3

Pfislusenstvi

Model noze MBKAT0/MQBA10




~_ DREAME

. Odchozi | Pfichozi | Maximalni vy- -
Pas-| ..~ | T PR Frekvencni
Normy pfipojeni | pfipojeni |stupniradiofre-| GNSS )
mo L pasmo
(MHz) (MHz) kvenéni vykon

] 1920-1980 | 2110-2170 23+2
3 1710-1785 | 1805 - 1880 23+2
7 | 2500-2570 | 2620 - 2690 23+2
8 880-915 925 - 960 23+2

LTE 20 832 - 862 791 - 821 23+2
28 703 - 748 758 - 803 23+2

GPS /
GLONASS
38 | 2570-2620 | 2570- 2620 23+2 /BDS / 1559-1592
) MHz
Galileo /

40 | 2300-2400 | 2300 - 2400 23+2 QZ55
41 | 2496 -2690 | 2496 - 2690 23+2
3 1710-1785 | 1805 - 1880 30+2

GSM
8 880-915 925 - 960 23+2
1 1920-1980 | 2110-2170 23+2

WCDMA

8 880-915 925 - 960 23=+2

[2] Cas nabijeni plati, kdyz se robot automaticky vrati do nabijeci stanice pfi nizkém stavu akumulétoru.

[3] Zaclenene zeme/regiony: Albdnie, Andorra, Rakousko, Belgie, Bosna a Hercegovina, Bulharsko, Chorvat-
sko, Kypr, Ceska republika, Dansko, Estonsko, Finsko, Francie, Némecko, Recko, Guernsey, Madarsko, Island,
Irsko, Italie, Kosovo, Lotyssko, Lichtenstejnsko, Litva, Lucembursko, Makedonie, Malta, Moldavsko, Monako,
Cernd Hora, Nizozemsko, Norsko, Polsko, Portugalsko, Rumunsko, Srbsko, Slovensko, Slovinsko, Spanélsko,
Svédsko, Svycarsko, Velka Britanie, Ukrajina.

Poznamka: Technické Udaje se mohou menit, protoze nas vyrobek neustale vylepsujeme. Nejnovejsi infor-

mace naleznete na nasich webovych strankach na adrese https://global.dreametech.com.







